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Decreto n. 41 del 19.05.2026

IL DIRETTORE
Vista la legge 9 maggio 1989 n. 168 ed in particolare I’art. 6 “Autonomia delle universita”;
Visto Statuto dell'Universita degli Studi “Magna Gracia” di Catanzaro, emanato con D.R. n.

657 del 4 luglio 2011 e pubblicato sulla Gazzetta Ufficiale della Repubblica Italiana -
Serie Generale del 12.07.2011, n. 160, modificato con D.R. n. 305 del 07.03.2023 ¢
pubblicato sulla Gazzetta Ufficiale della Repubblica Italiana - Serie Generale del
23.03.2023 n. 70. Data di pubblicazione: 27/03/2023;

Visto I’art. 48 del Regolamento per I’Amministrazione, la Finanza e la Contabilita di questo
Ateneo emanato con D.R. 62 del 29.01.2015 le cui disposizioni continuano ad essere
applicate se non in contrasto con le disposizioni del D. Lgs. 31 marzo 2023 n 36

“Codice dei contratti pubblici”;

Vista la L. 241/1990 rubricata: "Norme in materia di procedimento amministrativo e di diritto

di accesso ai procedimenti amministrativi”;

Visto il D.gs. 27 gennaio 2012, n. 18, recante disposizioni in materia di bilancio unico
d’Ateneo e, in particolare, I’art. 5, comma 3, relativo ai Dipartimenti quali centri di

responsabilita dotati di autonomia gestionale € amministrativa;
Visto il D. Lgs. 31 marzo 2023 n. 36 "Codice dei contratti pubblici" e s.m.i;

Visti 1 principi di cui agli artt. 1, 2 e 3 del D.lgs. 36/2023, con particolare riferimento al

principio del risultato, della fiducia e dell’accesso al mercato;

Visto I’art. 17, comma 1, del D.lgs. 36/2023, ai sensi del quale, prima dell’avvio delle
procedure di affidamento dei contratti pubblici, le stazioni appaltanti adottano la
decisione di contrarre individuando gli elementi essenziali del contratto e i criteri di

selezione degli operatori economici e delle offerte;

Visto I’art. 76, comma 2, lett. b), punto 2), del D.lgs. 36/2023, ai sensi del quale la procedura
negoziata senza pubblicazione di un bando di gara ¢ consentita quando le forniture
possono essere fornite unicamente da un determinato operatore economico in quanto la

concorrenza € assente per motivi tecnici,

Visto I’art. 86 del D.lgs. 36/2023 relativo all’avviso volontario per la trasparenza ex ante;

Dipartimento di Scienze Mediche e chirurgiche
Campus Universitario S. Venuta - Viale Europa (loc. Germaneto) - 88100 Catanzaro
Tel. 0961 .3694025 0 3694205 e-mail: gceravolo@unicz.it

Pag.1a6


mailto:gceravolo@unicz.it

Ministero
5 dell'Universita

e della Ricerca

Visto

Visto

Vista

Considerato

Preso atto

Considerato

Considerato

FIT e

Italiadomani . e MED 6\‘ 1] ﬁ\// |
OV RIFREEA £ RESILIENZA @ (RN 1 \/
= ROB W l)l/l)i/um sapientae

Fit for Medical Robotics

il Decreto Direttoriale MUR n. 931 del 06.06.2022 recante “Avviso pubblico per la
concessione di finanziamenti destinati ad iniziative di ricerca per tecnologie e percorsi
innovativi in ambito sanitario e assistenziale”, finanziato a valere sulle risorse del Piano

Nazionale per gli Investimenti Complementari al PNRR;

il Decreto Direttoriale MUR n. 1984 del 09.12.2022 relativo alla concessione del
finanziamento per I'iniziativa “Fit4MedRob — Fit for Medical Robotics”, identificata

con codice PNC0000007;

la relazione tecnica del Prof. Antonio Ammendolia, in qualita di Principal Investigator
del Progetto PNRR-PNC-BaC Fit4MedRob — “Fit for Medical Robotics -
STROKETECH — “Tecnologie Avanzate e Robotica per il Recupero Post-Ictus”, Codice
PNC0000007 — CUP B53C22006950001, con la quale ¢ stata rappresentata I’esigenza
di procedere all’acquisto di apparecchiature scientifiche necessarie per I’avvio delle
attivita progettuali, di valutazione e trattamento riabilitativo dei pazienti arruolati nello

studio;

che le apparecchiature richieste consistono in sistemi per la riabilitazione multimodale,

posturale, domiciliare e robotizzata, € precisamente:

e 1. I sistema OAK — Elderly Care Innovation;

e 1. I sistema VRRS — Virtual Reality Rehabilitation System,;

che, come indicato nella relazione tecnica del Profre Ammendolia, le suddette
apparecchiature risultano infungibili e indispensabili per I’inizio della procedura di
arruolamento dei pazienti, per le attivita di valutazione e per il successivo trattamento

riabilitativo;

che le apparecchiature OAK — Elderly Care Innovation e VRRS — Virtual Reality
Rehabilitation System risultano previste nell’Appendice 19.4 relativa all’elenco delle
tecnologie utilizzate nello studio, approvata dal Comitato Etico Nazionale per le

sperimentazioni degli Enti Pubblici di Ricerca (CEN) e acquisita agli atti;

che, al fine di verificare 1’eventuale presenza sul mercato di operatori economici in
grado di fornire soluzioni equivalenti, il Dipartimento ha pubblicato un Avviso

volontario per la trasparenza ex ante ai sensi dell’art. 86 del D.lgs. 36/2023;
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Dato atto che I’ Avviso volontario per la trasparenza ex ante ¢ stato pubblicato sulla piattaforma
U-Buy e risulta identificato con riferimento procedura A00079, con data di

pubblicazione 22.04.2026 e data di scadenza 04.05.2026;

Dato atto che I’Avviso A00079 risulta registrato sulla piattaforma ANAC, con codice
identificativo ANAC 3flc26ef-07e2-4d2d-a7aa-52bad7eeaal2, per un importo stimato
pari ad € 180.000,00;

Considerato che il valore stimato dell’appalto ¢ pari ad € 180.000,00 oltre IVA, comprensivo di
trasporto, installazione e oneri per la sicurezza e che detto importo risulta superiore alla
soglia di rilevanza europea prevista per gli appalti pubblici di forniture aggiudicati da

stazioni appaltanti sub-centrali ai sensi dell’art. 14 del D.Igs. 36/2023;

Vista la relazione del Responsabile Unico del Progetto - Dott. Giuseppe Ceravolo - con la
quale, preso atto dell’esito dell’ Avviso volontario per la trasparenza ex ante pubblicato
ai sensi dell’art. 86 del D.lgs. 36/2023 non ¢ pervenuta alcuna manifestazione di
interesse e valutata la sussistenza dei presupposti previsti dall’art. 76, comma 2, lett. b),
punto 2), del medesimo decreto, ¢ stato proposto 1’avvio della procedura negoziata

senza pubblicazione di bando per I’affidamento della fornitura in oggetto;

Ritenuto di poter procedere mediante procedura negoziata senza pubblicazione di bando ai sensi
dell’art. 76, comma 2, lett. b), punto 2), del D.Igs. 36/2023, non essendo emerse

soluzioni equivalenti rispetto alla strumentazione richiesta;

Tenuto conto che ai sensi dell’art. 58 co. 2 del D. Lgs. 36/2023, I’appalto non ¢ ulteriormente
suddivisibile in lotti in quanto I’erogazione della fornitura risulta essere unica ed
indivisibile;

Tenuto conto che 1’Ateneo si ¢ dotato della piattaforma telematica U-Buy, modulo Appalti &

Affidamenti, dedicata alla gestione delle procedure di affidamento;

Tenuto conto che la piattaforma U-Buy risulta certificata ed iscritta nell’elenco di cui all’art. 26,

comma 3, del D.lgs. 36/2023, gestito da ANAC;

Ritenuto di procedere mediante piattaforma U-Buy all’avvio di una procedura negoziata senza
pubblicazione di bando, ai sensi dell’art. 76, comma 2, lett. b), punto 2), del D.Igs.
36/2023, invitando 1’operatore economico Khymeia S.r.l., con sede legale in Via San
Marco, 11/c, 35129 Padova, a presentare la propria migliore offerta, unitamente alla
documentazione amministrativa, tecnica ed economica richiesta;
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Tenuto conto che, ai sensi dell’art. 18, comma 1, del D.lgs. 36/2023, il contratto sara stipulato in
forma scritta, mediante scrittura privata o mediante corrispondenza secondo 1’uso
commerciale, anche tramite posta elettronica certificata o sistemi elettronici di recapito

certificato qualificato;

Tenuto conto che, ai sensi dell’art. 18, comma 10, del D.lgs. 36/2023 e dell’ Allegato 1.4 al medesimo
decreto, ¢ previsto il pagamento dell’imposta di bollo in materia di contratti pubblici,

pari ad € 120,00;

Considerato che ai fini del pagamento del contributo di gara a favore di ANAC, ¢ dovuto alla Stazione
Appaltante un contributo di € 250,00 e all’Operatore Economico un contributo di € 18,00
in conformita a quanto disposto dalla Delibera ANAC n. 598 del 30 dicembre 2024;

Visti gli artt. 6-bis della Legge n. 241/1990, introdotto dall'art. 1, comma 41, della Legge
n. 190/2012, e 16 del D.lgs. n. 36/2023, relativi agli obblighi di astensione e
comunicazione dei conflitti di interesse da parte, tra 1’altro, del Responsabile Unico del

Procedimento;

Visto che sara richiesta la costituzione della garanzia provvisoria ai sensi dell’art. 106 del

D.1gs. 36/2023;

Visto I’art. 117 del D.Igs. 36/2023, per la successiva sottoscrizione del contratto 1'appaltatore

costituira una garanzia, denominata "Garanzia definitiva”;

Accertata  la disponibilita finanziaria sulla Voce COAN CA.01.11.02.07 “Attrezzature tecnico-
scientifiche”, nell’ambito del progetto STROKETECH — “Tecnologie Avanzate e
Robotica per il Recupero Post-Ictus, ammesso nell’ambito del progetto Fit4MedRob —
“Fit for Medical Robotics”, Piano Nazionale Complementare, Codice PNC0000007,

CUP B53C22006950001;
DECRETA
ART. 1 Di dare atto che quanto specificato in premessa ¢ parte integrante del dispositivo del
presente atto.
ART. 2 Di prendere atto della relazione tecnica del Prof. Antonio Ammendolia, in qualita di

Principal Investigator del progetto PNRR-PNC-BaC Fit4MedRob — STROKETECH,
con la quale ¢ stata rappresentata 1’esigenza di procedere all’acquisto delle

apparecchiature scientifiche necessarie allo svolgimento delle attivita progettuali.
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ART. 3 Di prendere atto dell’esito dell’ Avviso volontario per la trasparenza ex ante, pubblicato
ai sensi dell’art. 86 del D.lgs. 36/2023, identificato con codice A00079, avente scadenza
il 04.05.2026, e della mancata presentazione di manifestazioni di interesse da parte di

operatori economici.

ART. 4 Di dare atto che, non essendo emerse sul mercato soluzioni equivalenti, ricorrono i
presupposti per procedere mediante procedura negoziata senza pubblicazione di bando,

ai sensi dell’art. 76, comma 2, lett. b), punto 2), del D.lgs. 36/2023.

ART. S Di dare atto che il Responsabile Unico del Progetto, ai sensi dell’art. 15 del D.lgs.
36/2023, ¢ il Dott. Giuseppe Ceravolo.

Art. 6 Di autorizzare I’avvio, sulla piattaforma telematica U-Buy, della procedura negoziata
senza pubblicazione di bando denominata “Gare e procedure di affidamento” ai sensi
dell’art. 76, comma 2, lettera b), punto 2), del D.Igs. 36/2023 per la fornitura e posa in
opera della seguente strumentazione scientifica:

e n. 1 sistema OAK — Elderly Care Innovation;

e n. 1 sistema VRRS — Virtual Reality Rehabilitation System;

necessaria per le esigenze del progetto STROKETECH — “Tecnologie Avanzate e
Robotica per il Recupero Post-Ictus, CUP B53C22006950001.

ART. 7 Di stabilire che I’importo posto a base della procedura ¢ pari ad € 180.000,00 oltre IVA,

comprensivo di trasporto, installazione e oneri per la sicurezza, soggetto a ribasso.

ART. 8 Di invitare alla procedura I’operatore economico Khymeia S.r.1., con sede legale in Via
San Marco, 11/c, 35129 Padova, quale operatore individuato in ragione dell’accertata
infungibilita tecnica della fornitura e dell’assenza di soluzioni equivalenti sul mercato.
L’operatore economico dovra presentare la propria migliore offerta, unitamente alla
documentazione amministrativa, tecnica ed economica richiesta nella lettera di invito e
negli atti di procedura.

Art. 9 Di dare atto che I’affidamento sara disposto con successivo provvedimento, previa
verifica della documentazione presentata, della congruita dell’offerta e del possesso dei

requisiti di ordine generale e speciale previsti dal D.1gs. 36/2023.

Art. 10 Di autorizzare il pagamento del contributo ANAC a carico della Stazione Appaltante,

pari ad € 250,00.
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Art. 11 Di impegnare preventivamente la somma complessiva di euro 219.600,00 iva inclusa
sulla Voce COAN CA.01.11.02.07 “Attrezzature tecnico-scientifiche” nell’ambito del
Progetto STROKETECH — “Tecnologie Avanzate e Robotica per il Recupero Post-
Ictus”, ammesso nell’ambito del progetto Fit4MedRob — “Fit for Medical Robotics”,
Piano Nazionale Complementare (PNC), — Codice PNC0000007 - CUP
B53C22006950001, che prevede la necessaria disponibilita.

Art. 12 Di dare atto che il contratto sara stipulato in forma scritta, mediante scrittura privata o
mediante corrispondenza secondo 1’uso commerciale, anche tramite posta elettronica

certificata o sistemi elettronici di recapito certificato qualificato.

Art. 13 Di dare atto che il presente decreto e gli atti relativi alla procedura saranno pubblicati, ai
sensi dell’art. 28 del D.gs. 36/2023, sul profilo del committente nella sezione
“Amministrazione Trasparente”, nonché la pubblicazione dell'avviso sui risultati della
presente procedura di affidamento, secondo le modalita previste dalla normativa

vigente.

Catanzaro, 19.05.2026

11 Direttore del Dipartimento
Prof. Arturo Pujia

Firma autografa omessa ai
sensi dell’art. 3 d lgs. 39/1993,
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