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PROCEDURA DI AFFIDAMENTO DIRETTO — PREVIO CONFRONTO PREVENTIVI SU
MEPA, AI SENSI DELL’ART. 50, COMMA 1, LETT. B) DEL D.LGS. N. 36/2023 S.M.I., PER
L’AFFIDAMENTO DELLA FORNITURA E POSA IN OPERA DELLA
STRUMENTAZIONE SCIENTIFICA DENOMINATA PEGASO FES CYCLING - PGS400P
DA UTILIZZARE PER LE ESIGENZE DEL PROGETTO REHABIT - “RIABILITAZIONE
E EQUILIBRIO CON TECNOLOGIA DOMICILIARE PER PAZIENTI ANZIANI
FRAGILI”, AMMESSO NELL’AMBITO DEL PROGETTO FITAMEDROB - “FIT FOR
MEDICAL ROBOTICS”, PIANO NAZIONALE COMPLEMENTARE (PNC) — CODICE
PNC0000007 — CUP B53C22006950001.

IL RESPONSABILE UNICO DEL PROGETTO

PREMESSO CHE:

e con Avviso pubblico n. AO0080, pubblicato in data 22.04.2026 sulla piattaforma U-Buy e sul
profilo committente dell'Ateneo nella sezione Amministrazione Trasparenza - Bandi di gara,
¢ stata avviata un’indagine di mercato finalizzata all’individuazione degli operatori economici
da invitare alla procedura di affidamento diretto previo confronto preventivi su MEPA, ai
sensi dell’art. 50, comma 1, lett. b) del D.Lgs. n. 36/2023, per la fornitura e posa in opera della
strumentazione scientifica denominata PEGASO FES CYCLING — PGS400P, per le esigenze
del Progetto REHABIT - CODICE PNC0000007 — CUP B53C22006950001;

e il termine per la presentazione delle manifestazioni di interesse era fissato alle ore 12:00 del
giorno 04.05.2026;

e al punto 7 relativo alle modalita di selezione dell’Avviso prevedeva espressamente che il
Dipartimento avrebbe avviato la procedura di negoziazione anche nel caso di una sola

candidatura valida;

PRESO ATTO CHE

e entro il termine stabilito dall’ Avviso ¢ pervenuta n. 1 manifestazione di interesse da parte del
seguente operatore economico:
-  KHYMEIA S.r.l. — Via San Marco, 11/c, 35129 Padova — Prot. N. 2026-UNCZLE-
0012090 del 04.05.2026;
e FEsaminata la documentazione trasmessa dall’operatore economico, la stessa risulta regolare e

conforme a quanto richiesto nell’ Avviso pubblico.
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PROPONE

e di procedere all’avvio di un affidamento diretto mediante trattativa diretta sulla piattaforma
MEPA — Acquisti in Rete PA, ai sensi dell’art. 50, comma 1, lett. b) del D.Lgs. n. 36/ 2023,
con la societda KHYMEIA S.r.l. con sede legale in Via San Marco, 11/c, 35129 Padova per la
fornitura e posa in opera della strumentazione scientifica denominata PEGASO FES
CYCLING — PGS400P, per le esigenze del Progetto REHABIT - CODICE PNC0000007 —
CUP B53C22006950001

Catanzaro, 06.05.2026

I1 Responsabile Unico del Progetto
Dott. Giuseppe Ceravolo

Firma amtografa omessa ai
sensi dell'art. 3 d.lgs. 39/1993.
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