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Decreto n. 45 del 08.06.2026

IL DIRETTORE DEL DIPARTIMENTO

VISTO lo Statuto dell’Universita degli Studi “Magna Grecia” di Catanzaro, emanato con
D.R. n. 657 del 04.07.2011 e successivamente modificato con D.R. n. 305 del
07.03.2023;

VISTA la Legge 30 dicembre 2010, n. 240 e s.m.i. recante "Norme in materia di

organizzazione delle Universita, di personale accademico e reclutamento, nonché
delega al Governo per incentivare la qualita e 1'efficienza del sistema universitario";

VISTA la Legge 7 agosto 1990 n. 241 e s.m.i., recante "Nuove norme in materia di
procedimento amministrativo e di diritto di accesso ai documenti amministrativi",
pubblicato sulla G.U. n. 192 del 18 agosto 1990;

VISTO il D.Lgs. n. 36 del 31/03/2023 recante “Codice dei contratti pubblici”;

CONSIDERATO che ’importo del presente affidamento ¢ inferiore a euro 140.000 e che, ai sensi
dell’art. 50, comma 1, lett. b), del D.Lgs. n. 36/2023, ¢ pertanto consentito procedere
mediante affidamento diretto, anche senza consultazione di piu operatori economici,
nel rispetto dei principi di risultato, concorrenza, trasparenza e rotazione;

VISTO I’art. 17, comma 1, del D.Lgs. n. 36/2023, che prevede 1’adozione della decisione a
contrarre prima dell’avvio delle procedure di affidamento, con indicazione degli
elementi essenziali del contratto e dei criteri di selezione;

VISTO I’art. 17, comma 2, del D.Lgs. n. 36/2023, secondo cui, per gli affidamenti diretti di
cui all’art. 50, comma 1, lett. b), ¢ sufficiente la sola decisione a contrarre contenente
I’oggetto, I’importo, il fornitore, le ragioni della scelta e il possesso dei requisiti da
parte dell’operatore economico;

VISTO il Decreto Direttoriale MUR n. 931 del 06.06.2022 recante “Avviso pubblico per la
concessione di finanziamenti destinati ad iniziative di ricerca per tecnologie e
percorsi innovativi in ambito sanitario e assistenziale”, finanziato a valere sulle
risorse del Piano Nazionale per gli Investimenti Complementari al PNRR;

VISTO il Decreto Direttoriale MUR n. 1984 del 09.12.2022 relativo alla concessione del
finanziamento per I’iniziativa “Fit4MedRob — Fit for Medical Robotics”, identificata
con codice PNC0000007;

VISTA la delibera del Senato Accademico del 30.07.2025 con la quale ¢ stata ratificata la

sottoscrizione dell’Accordo di concessione di finanziamento relativo al progetto
REHABIT ed ¢ stata autorizzata la gestione amministrativo-contabile del progetto in
capo al Dipartimento di Scienze Mediche e Chirurgiche;
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CONSIDERATO  che si ¢ reso necessario procedere all’acquisto della fornitura e posa in opera della
strumentazione scientifica denominata PEGASO FES CYCLING - PGS400P,
necessaria allo svolgimento delle attivita di ricerca del progetto REHABIT;

CONSIDERATO che I’importo complessivo stimato della fornitura e posa in opera risulta pari ad euro
20.500,00 oltre IVA come per legge, comprensivo di trasporto, installazione,
collaudo ed ogni ulteriore onere necessario alla corretta esecuzione della fornitura;

DATO ATTO che ai fini dell’individuazione degli operatori economici da invitare alla procedura ¢
stato pubblicato sulla piattaforma U-Buy un Avviso di manifestazione di interesse,
codice A00080

PRESO ATTO che entro il termine stabilito ¢ pervenuta una sola manifestazione di interesse da parte
dell’operatore economico Khymeia S.r.l., con sede legale in Via San Marco, 11/c,
35129 Padova;

TENUTO CONTO che I’Avviso di manifestazione di interesse prevedeva espressamente la possibilita di
procedere alla successiva fase di negoziazione anche in presenza di una sola
candidatura valida;

VISTO il verbale del Responsabile Unico del Progetto, Dott. Giuseppe Ceravolo, relativo
all’esito della manifestazione di interesse, con il quale ¢ stata ritenuta ammissibile la
domanda di partecipazione presentata dall’operatore economico Khymeia S.r.1.;

VISTO Il Decreto Direttoriale n. 37 del 11.05.2026 con il quale ¢ stato autorizzato 1’avvio
della procedura di affidamento diretto sulla piattaforma MEPA nei confronti
dell’operatore economico Khymeia S.r.l., per la fornitura e posa in opera della
strumentazione scientifica denominata PEGASO FES CYCLING - PGS400P,
nell’ambito del progetto REhaBIT — “Riabilitazione e Equilibrio con Tecnologia
Domiciliare per pazienti anziani fragili” - CODICE PNC0000007 — CUP
B53C22006950001, per un importo pari a € 20.500,00 oltre IVA

PRESO ATTO che entro il termine stabilito, I’operatore economico Khymeia S.r.l. ha presentato
offerta economica pari ad euro 20.400,00 oltre IVA, unitamente alla documentazione
amministrativa richiesta nella lettera di invito;

VISTA la nota del Prof. De Sire, Responsabile Scientifico del progetto REHABIT —
Fit4MedRob — PNCO0000007, acquisita agli atti, con la quale esaminata la
documentazione tecnica e I’offerta economica presentata dall’operatore economico
Khymeia S.r.1., viene attestata la conformita della strumentazione proposta rispetto
alle esigenze scientifiche e progettuali del progetto;

RITENUTA congrua e conveniente 1’offerta economica presentata dall’operatore economico
Khymeia S.r.l., pari ad euro 20.400,00 oltre IVA, rispetto all’importo posto a base
della procedura;

CONSIDERATO che il Responsabile Unico del Progetto, ai sensi dell’art. 15 del D.Lgs. n. 36/2023, ¢
il Dott. Giuseppe Ceravolo;
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sul portale ANAC il fascicolo virtuale dell’operatore economico ai fini della verifica
del possesso dei requisiti di carattere generale e speciale;

Che per la presente procedura ¢ stato acquisito il CIG BBC635BAAA mediante
piattaforma MEPA/AcquistinretePA — scheda AD3;

che il presente procedimento ¢ finalizzato alla stipulazione di un contratto avente le
seguenti caratteristiche essenziali:
=  QOggetto: fornitura e posa in opera della strumentazione scientifica
denominata “PEGASO FES CYCLING — PGS400P”;
= Importo del contratto: euro 20.400,00 oltre IVA;
= CIG: BBC635BAAA
= Modalita di scelta del contraente: affidamento diretto ai sensi dell’art. 50,
comma 1, lett. b), del D.Lgs. n. 36/2023;
= Forma del contratto: stipula mediante piattaforma MEPA/AcquistinretePA,
ai sensi dell’art. 18 del D.Lgs. n. 36/2023;
= Clausole essenziali: quelle contenute nella lettera di invito, nell’offerta
economica e nella documentazione della procedura;
la disponibilita finanziaria sui fondi del REhaBIT — “Riabilitazione e Equilibrio con
Tecnologia Domiciliare per pazienti anziani fragili”— Progetto Fit4MedRob —
PNC0000007 — CUP B53C22006950001, voce COAN CA.01.11.02.07 -
Attrezzature tecnico-scientifiche;

DETERMINA

le motivazioni di cui al preambolo si intendono parte sostanziale e integrante del
presente provvedimento.

Di prendere atto della nota del Prof. De Siore, Responsabile Scientifico del progetto
REHABIT - FitdMedRob — PNCO0000007, relativa alla verifica della conformita
tecnica della strumentazione proposta dall’operatore economico Khymeia S.r.l.
rispetto alle esigenze scientifiche e progettuali del progetto.

Di affidare definitivamente all’operatore economico Khymeia S.r.1., con sede legale
in Via San Marco, 11/c, 35129 Padova, la fornitura e posa in opera della
strumentazione scientifica denominata PEGASO FES CYCLING — PGS400P, da
utilizzare per le esigenze del progetto REhaBIT — “Riabilitazione e Equilibrio con
Tecnologia Domiciliare per pazienti anziani fragili”’— Fit4MedRob — PNC0000007 —
CUP B53C22006950001 - — CIG BBC635BAAA, per I’importo di euro 20.400,00
oltre IVA.

Di dichiarare efficace il presente affidamento ai sensi dell’art. 17, comma 5, del
D.Lgs. n. 36/2023, a seguito dell’esito positivo della verifica dei requisiti richiesti in
sede di procedura.

Pag.3di4



Ministero
dell'Universita

e della Ricerca

ART. 5

ART.6

ART. 7

ART. 8

FIT 4\!3 <n /1
Italiadomani _ hnﬂgg TJQ N/{

PIANO NAZIONALE
DI RIFRESA E RESILIENZA

Fit for Medical Robotics

Di procedere alla stipula del contratto tramite piattaforma MEPA/AcquistinretePA,
ai sensi dell’art. 18 del D.Lgs. n. 36/2023, mediante corrispondenza secondo 1’uso
commerciale, consistente in apposito scambio di lettere anche tramite posta
elettronica certificata o sistemi elettronici di recapito certificato qualificato.

Di dare atto che la spesa complessiva pari ad euro 20.400,00 oltre IVA gravera sui
fondi del progetto REhaBIT — “Riabilitazione e Equilibrio con Tecnologia
Domiciliare per pazienti anziani fragili”— Progetto Fit4MedRob — PNC0000007 —
CUP B53C22006950001, voce COAN CA.01.11.02.07 — Attrezzature tecnico-
scientifiche.

Di dare atto che 1’operatore economico Khymeia S.r.l. ha presentato garanzia
fideiussoria definitiva n. 2026/13/6741458, emessa da Italiana Assicurazioni S.p.A.,
per un importo garantito pari ad euro 1.025,00, corrispondente al 5% dell’importo
contrattuale, relativa alla procedura identificata con CUP B53C22006950001 e CIG
BBC635BAAA, ai sensi dell’art. 53, comma 4, e dell’art. 117 del D.Lgs. n. 36/2023.

Di dare atto che il presente decreto e gli atti relativi alla procedura saranno pubblicati
sul profilo del committente nella sezione “Amministrazione Trasparente — Bandi di
gara”, ai sensi dell’art. 28 del D.Lgs. n. 36/2023.

Catanzaro, 08.06.2026

11 Direttore del Dipartimento
Prof. Arturo Pujia

Firma autografa omessa ai
sensi dell'art. 3 d.lgs. 39/1993,
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